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1. * Размеры для справок.
2. ГОСТ 2768-2 - mK.
3. Недостающие размеры выполнять по 3д модели.
6. Маркировать: Номер чертежа, дата, серийный номер
7. Дисбаланс макс. 15 гр.
8. Поверхность plasma OX-UHA

Ra 3.2  ( )

1:1

Листов  1Лист 

МасштабМассаЛит.

Утв.
Н. контр.

Пров.
Т. контр.

Разраб.
ДатаПодп.№ докум.ЛистИзм.

С
пр

ав
. №

 
П

ер
в.

 п
ри

ме
н.

П
од

п.
 и

 д
ат

а
Ин

в.
 №

 д
уб

л.
Вз

ам
. и

нв
. №

П
од

п.
 и

 д
ат

а
Ин

в.
 №

 п
од

л.

Формат А0Копировал

 

Motor_Rim_RevA3.5

VRG_Motor_Rim_RevA3.5

Мотоколесо

A

B B

C C

D D

4

4

3

3

2

2

1

1

Ма8


	Sheet1
	Drawing View11
	Section View D-D
	Detail View G (2 : 1)
	Detail View H (2 : 1)
	Detail View I (2 : 1)
	Detail View K (2 : 1)


